
常用工具使用说明
1.串口助手（串口助手很多，参数设置是一样的）

说明：
1.串口号选择工控机与导航仪相连的串口
2.导航仪一般设置为：115200
3.导航仪显示数据不需要勾选“十六进制显示”
查看差分改正数是否正确需要勾选该选项



常用工具使用说明
1.网络助手（网络助手很多，参数设置是一样的）

说明：
1.选择UDP协议
2.填入本机IP地址：默认（192.168.7.170）
3.填入端口号：31013
4.导航仪显示数据不需要勾选“十六进制显示”
5.点击连接即可显示导航仪发来的数据



卫星信号稳定性监控数据采集

由于要求测量时间较长，很多地区要求测量时间超过24小时，用基准站测量相对

较为方便。以下说明针对验收提供的卫星信号稳定性监控报告，需要场地人员采
集相应的数据。
将基准站调试网口与记录电脑相连，按以下文档进行数据采集。

最后将采集好的数据发我，我将提取位置数据和卫星搜星数画成折线图，并计算
24小时平均搜星数。

如果总队对报告有其他要求，请在数据记录之前通知我，记录更多的数据以供报
告使用。

以下操作不影响考试正常使用基准站。



卫星信号稳定性监控数据采集
1.安装数据采集软件，ashcom

1.点击I/O配置
2.点击TCP/IP 5018

2.登陆基准站

2.1天宝BD982基准站



卫星信号稳定性监控数据采集
3.选择NMEA



卫星信号稳定性监控数据采集
4.将GGA选择为1Hz，点击确认



卫星信号稳定性监控数据采集
5.打开记录软件，ashcom，选择TCP/IP



卫星信号稳定性监控数据采集
6.填入IP地址：“169.254.1.0”和端口号“5018”，点击OK



卫星信号稳定性监控数据采集
7.连接成功以后会有数据输出，1s一包数据。点击保存按钮，选择保存路径和文件名称。



卫星信号稳定性监控数据采集
8.记满24小时以后再次点击保存按钮，将保存的文件发我。

注：一般24小时数据在30MB左右，如果低于1MB说明没有保存成功，请检查后发
我。



卫星信号稳定性监控数据采集
2.2登陆天宝MB.2基准站

1.点击I/Os
2.选择TCP 8888



卫星信号稳定性监控数据采集

3.选择GGA
4.点击Add/Modify
5.点击Configure



卫星信号稳定性监控数据采集
6.打开记录软件，ashcom，选择TCP/IP



卫星信号稳定性监控数据采集
7.填入IP地址：“169.254.1.0”和端口号“8888”，点击OK



卫星信号稳定性监控数据采集
8.连接成功以后会有数据输出，1s一包数据。点击保存按钮，选择保存路径和文件名称。



卫星信号稳定性监控数据采集
9.记满24小时以后再次点击保存按钮，将保存的文件发我。

注：一般24小时数据在30MB左右，如果低于1MB说明没有保存成功，请检查后发
我。



卫星信号稳定性监控数据采集
2.3用网络助手登陆北
斗星通基准站

1.选择TCP Clinet
2.填入地址：
192.168.0.7
3.填入端口号：
20108
4.点击连接



卫星信号稳定性监控数据采集

5.如果接收框中输出的数据不止“#BESTPOSA。。。。。”，我们需要将其他语句关闭，
在发送框中输入(不分大小写)
Unlogall com1 + “回车”
点击发送，发送后有时数据会持续发送，需要等待1分钟左右才会停止。
在数据停止发送以后，在发送框中输入：
Log bestposa ontime 1 + “回车”
正常1s输出1包#Bestposa，如右图所示：
正常输出以后在发送框中输入：
Saveconfig + “回车”

6.如果打开没有数据
在发送框中输入：
Log bestposa ontime 1 + “回车”
正常1s输出1包#Bestposa，如右图所示：
正常输出以后在发送框中输入：
Saveconfig + “回车”



卫星信号稳定性监控数据采集
6.打开记录软件，ashcom，选择TCP/IP



卫星信号稳定性监控数据采集
7.填入IP地址：“192.168.0.7”和端口号“20108”，点击OK



卫星信号稳定性监控数据采集
8.连接成功以后会有数据输出，1s一包数据。点击保存按钮，选择保存路径和文件名称。



卫星信号稳定性监控数据采集
9.记满24小时以后再次点击保存按钮，将保存的文件发我。

注：一般24小时数据在30MB左右，如果低于1MB说明没有保存成功，请检查后发
我。



GPS数据查看
诺瓦泰的导航仪输出以下三条语句

1. #BESTPOSA
#BESTPOSA,COM3,0,0.0,FINESTEERING,1814,453951.000,00000000,b1f6,12916;SOL_COMPUTED,
NARROW_INT,31.92703717520,118.86351629043,11.1364,1.3000,WGS84,0.0109,0.0084,0.0161
,"T86F",2.000,0.000,19,19,19,15,00,01,30,33*8b5fb9a3

2. #HEADING3A,
#HEADING3A,COM3,0,6.5,FINESTEERING,1814,453951.600,00000000,d3de,12916;SOL_COMPUTED
,NARROW_INT,-1.000000000,347.550933838,-
2.027465820,0.200,0.374271870,0.672399580,"T74E",16,14,14,12,04,01,30,33*f1066645

3.$GPRMC
$GPRMC,060535.00,A,3155.6222305,N,11851.8109774,E,0.037,122.9,171014,0.0,E,D*33

说明：
1. #BESTPOSA语句中的NARROW_INT,表示位置差分状态，只有在接收到差分改正数后，才
会显示NARROW_INT状态；
2.#HEADING3A语句中的NARROW_INT，表示航向差分；
3.导航仪正常工作时，上述两条语句中都应该出现NARROW_INT;



GPS数据查看
天宝的导航仪输出以下四条语句

1. $GPGGA
$GPGGA,030021.40,3006.4519652,N,10437.4416936,E,4,16,0.5,424.828,M,-

41.108,M,3.4,0000*60

2. $GPRMC
$GPRMC,030021.40,A,3006.4519652,N,10437.4416936,E,0.0,0.0,131016,2.1,W,D*2
6

3. $GNGST
$GNGST,030021.40,0.037,0.014,0.012,2.8,0.014,0.012,0.030*40

4. $PTNL
$PTNL,AVR,030021.40,+265.9338,Yaw,-0.5189,Tilt,,,0.901,3,1.0,32*3B

说明：
1.$GPGGA语句中的4,表示位置差分状态，只有在接收到差分改正数后，才会显示4状态；

2.$PTNL语句中的3表示航向差分；

3.导航仪正常工作时，需要同时符合上述两个条件;



BD982基准站配置说明
1.IP设置

将本地IP改为“169.254.1.x”网段，在火狐浏览器中输入：
“169.254.1.0”用户名为：admin 密码为：password
2.将该设备设置成基准站：

1）点击接收机配置
2）点击常规
3）在操作模式中选
择基站
4）点击确认



BD982基准站配置说明
3.设置基准站位置：
A）该场地为新建场地：

1）点击接收机配置
2）点击参考站
3）点击平均
4）点击确认



BD982基准站配置说明
3.设置基准站位置：
B）该场地为旧场地：

1）点击接收机配置
2）点击参考站
3）将以前记录的经纬度和
高度值填入相应位置
4）点击确认



BD982基准站配置说明
4.设置基准站输出语句：

1）点击I/O配置
2）点击端口配置
3）选择“串口3/COM3”
和“RTCM”
4）选择相应的波特率（详
细说明见基准站波特率定
义）
5）选择“已启用”和相应
版本（版本说明见基准站
差分改正数版本说明）
6）点击确认



BD982基准站配置说明
5.检查输出语句配置：

1）点击I/O配置
2）点击端口摘要
3）查看串口COM3的配置是否是刚才配置的参数



BD982移动站配置说明
1.IP设置

将本地IP改为“169.254.1.x”网段，在火狐浏览器中输入：
“169.254.1.0”用户名为：admin 密码为：password
2.将该设备设置成移动站：

1）点击接收机配置
2）点击常规
3）将操作模式设置为：
移动站
4）点击确定



BD982移动站配置说明
3.设置输出语句

1）点击I/O配置
2）点击端口配置
3）选择配置输出的串口
号
4）选择输出类型NMEA

5）选择相应波特率
6）选择输出语句及输出
频率（5Hz）
7）如果版本是5.11，需
要勾选该选项
8）点击确认

输出语句选择一下四条：GGA、GST、RMC、AVR

波特率更具项目实际情况更改后面将详细说明



BD982升级固件和添加北斗功能
1.IP设置

将本地IP改为“169.254.1.x”网段，在火狐浏览器中输入：
“169.254.1.0”用户名为：admin 密码为：password
2.添加接收机选项码：

1）点击接收机状态
2）点击接收机选项
3）将选项码填入输入框中
4）点击安装选项

安装完成以后右侧对应位置
就可以看见“已安装”
延保码也在此位置填写



BD982升级固件和添加北斗功能
3.升级固件

1）点击固件
2）选择需要升级的固件
3）点击安装固件（安装过
程大于持续5-8分钟）
4）检查当前固件版本
5）升级以后配置任然保存



MB.2基准站配置说明
1.IP设置

将本地IP改为“169.254.1.x”网段，在浏览器中输入：
“169.254.1.0”用户名为：admin 密码为：changeme
2.将该设备设置成基准站：

1）点击Position

2）点击Base Setup



MB.2基准站配置说明
3.设置基准站位置：
A）该场地为新建场地：

1）在Position Type中选中：
Static

2）点击Get Current Position

3）点击Config



MB.2基准站配置说明
3.设置基准站位置：
B）该场地为旧场地：

1）在Position Type中选中：
Static

2）将以前记录的经纬度和高
度值填入相应位置
3）点击Config

注：
Latitude：纬度
Longitude：经度
Height：高度



MB.2基准站配置说明
4.设置基准站输出语句：

1）点击I/Os

2）选择Serial/A、RTCM

3）选择相应的波特率（详细说明见基准
站波特率定义）
4）选择相应的差分改正数格式（详细说
明见基准站波特率定义）
如果选择3.2，Type选择MSM-4。
如果选择3.0/3.1,不需要选择Type。
5）点击Apply in table below

6）点击Config



MB.2基准站配置说明
报错提示：

注：如果有以上提示：RTCM_1094，可以不用理会，
因为我们不使用Galileo卫星系统参与定位。



MB.2基准站配置说明
5.检查输出语句配置：

1）刷新界面，点击I/Os，
2）查看右侧见面的表格
3）查看串口A的配置是否是刚才配置的参数



MB.2移动站配置说明
1.IP设置

将本地IP改为“169.254.1.x”网段，在浏览器中输入：
“169.254.1.0”用户名为：admin 密码为：changeme
2.将该设备设置成双天线模式。

1）点击Position

2）在模式选择中选择Double 

Antenna（L1/L2+L1/L2）
3）点击Configure



MB.2移动站配置说明
3.设置输出语句：

1）点击I/Os

2）选择B口
3）选择波特率
4）选择要输出的语句
5）选择输出语句的输出频
率(5Hz)

6）点击Add/Modify

7）点击Configure

输出语句选择一下四条：
GGA、GST、RMC、AVR

波特率更具项目实际情况更改后
面将详细说明



MB.2移动站配置说明
4.固定基线长度：（读取基线长度）

1）点击Position

2）在右侧下拉菜单中选择Vectors

3）确认航向已经固定，状态为：Fixed

4）记录基线长度，Range：2.977米



MB.2移动站配置说明
4.固定基线长度：（写入基线长度）

1）点击Position

2）选择Heading Setup

3）Length Type选择Fixed

4）去掉Auto Calibration的选项
5）在Vector Length中填入刚才记录的基线长度
6）点击Configure

注：安装车顶支架的车辆基线长度
约为1.4米。



MB.2移动站配置说明
5.保存配置

1）点击Identity

2）选择Terrminal Window

3）在输入框中输入：
$PASHS,PWR,OFF

4）点击Send

5）确认回包中是“ACK”，如
果是“NCK”重新发送该命令。

注：命令要求大写，英文
字符

正确发送后等待15s，重启导航仪



MB.2基准站配置说明(V3.60)
1.IP设置

将本地IP改为“169.254.1.x”网段，在浏览器中输入：
“169.254.1.0”用户名为：admin 密码为：changeme
2.将该设备设置成基准站：

1）点击Position

2）点击Base Setup



MB.2基准站配置说明(V3.60)
3.设置基准站位置：
A）该场地为新建场地：

1）在Position Type中选中：
Static

2）点击Get Current Position

3）点击Config



MB.2基准站配置说明(V3.60)
3.设置基准站位置：
B）该场地为旧场地：

1）在Position Type中选中：
Static

2）将以前记录的经纬度和高
度值填入相应位置
3）点击Config

注：
Latitude：纬度
Longitude：经度
Height：高度



MB.2基准站配置说明(V3.60)
4.设置基准站输出语句：

1）点击I/Os

2）选择Serial/A、RTCM

3）选择相应的波特率（详细说明见
基准站波特率定义）
4）选择相应的差分改正数格式（详
细说明见基准站波特率定义）
如果选择3.2，Type选择Static RTK 

Base。
如果选择3.0/3.1,不需要选择Type。
5）点击Apply in table below

6）点击Config



MB.2基准站配置说明(V3.60)
报错提示：

注：如果有以上提示：RTCM_1094，可以不用理会，
因为我们不使用Galileo卫星系统参与定位。



MB.2基准站配置说明(V3.60)
5.检查输出语句配置：

1）刷新界面，点击I/Os，
2）查看右侧见面的表格
3）查看串口A的配置是否是刚才配置的参数



MB.2移动站配置说明
1.IP设置

将本地IP改为“169.254.1.x”网段，在浏览器中输入：
“169.254.1.0”用户名为：admin 密码为：changeme
2.将该设备设置成双天线模式。

1）点击Position

2）在模式选择中选择Two 

Antenna（L1/L2+L1/L2）
3）点击Configure



MB.2移动站配置说明(V3.60)
3.设置输出语句：

1）点击I/Os

2）选择B口
3）选择波特率
4）选择要输出的语句
5）选择输出语句的输出频
率(5Hz)

6）点击Add/Modify

7）点击Configure

输出语句选择一下四条：
GGA、GST、RMC、AVR

波特率更具项目实际情况更改后
面将详细说明



MB.2移动站配置说明(V3.60)
4.固定基线长度：（读取基线长度）

1）点击Position

2）在右侧下拉菜单中选择Vectors

3）确认航向已经固定，状态为：Fixed

4）记录基线长度，Range：2.977米



MB.2移动站配置说明(V3.60)
4.固定基线长度：（写入基线长度）

1）点击Position

2）选择Heading Setup

3）Length Type选择Fixed

4）去掉Auto Calibration的选项
5）在Vector Length中填入刚才记录的基线长度
6）点击Configure

注：安装车顶支架的车辆基线长度
约为1.4米。



MB.2移动站配置说明(V3.60)
5.保存配置

1）点击Configuration

2）选择Terrminal Window

3）在输入框中输入：$PASHS,PWR,OFF

4）点击Send

5）确认回包中是“ACK”，如果是“NCK”重新发送该命
令。

注：命令要求大写，英文字符

正确发送后等待
15s，重启导航仪



MB.2移动站关闭QZSS和SBAS说明
1.点击Satellites
2.把SBAS和QZSS勾去掉
3.点击Configure
4.点击完后右边图表里QZSS和
SBAS会消失
5.按照上一页说明保存配置，15s
后重启接收机确认已关闭



MB.2升级固件和添加功能选项
1.IP设置

将本地IP改为“169.254.1.x”网段，在浏览器中输入：
“169.254.1.0”用户名为：admin 密码为：changeme
2.添加功能选项。

1）点击Identity

2）选择Option Install

3）在Code中填入选项码
4）点击Install

5）成功安装后右侧该功能
会被勾选上。



MB.2升级固件和添加功能选项
3.升级固件

1）点击Identity

2）选择Firmware Upgrade

3）选择升级的固件
4）点击Upload

5）升级成功以后配置会被清
空，需要重新配置。



MB.2记录原始数据操作方法
1.将固件升级到3.41版本

1）点击I/Os

2）选择Troubleshooting Log



MB.2记录原始数据操作方法
2.打开记录功能

1）选择Recording

2）选择Internal Memory

3）勾选AUTO(开机自动记录)

4）如果是基准站，选择1Hz

如果是移动站，选择5Hz

5）点击Configure

6）配置成功以后会返回Successful



MB.2记录原始数据操作方法
2.下载日志文件

1）点击memory，在右侧可以看见Memory的大小及目录下的文件，红色文件即当前正
在记录的文件，白色为之前记录的文件，文件以开始日期和时间为文件名称。
2）点击需要下载的文件，即可通过浏览器下载到本地电脑。
3）将下载文件发我即可,3.41固件还不支持循环记录功能，Memory记录满后自动停止记
录，需手工删除之前记录文件。



北斗星通基准站配置说明
1.IP设置

将本地IP改为“192.168.0.x”网段，使用配置软件：目标
IP是：“192.168.0.7”，目标端口是：“20108”
2.将该设备初始化：

1）点击初始化



北斗星通基准站配置说明
3.进入配置界面：

1）如果初始化完成，软件有相应的提示，如果等待30s-50s任
然没有提示初始化完成，请检查网络连通性。

2）选择“配置基准站”点击进入



北斗星通基准站配置说明
4.设置基准站位置：
A）该场地为新建场地：

1）点击自动
2）点击获取当前瞬时值
3）选择相应的差分改正数格式（详细
说明见基准站波特率定义）
4）选择相应的波特率（详细说明见基
准站波特率定义）
5）点击保存配置



北斗星通基准站配置说明
4.设置基准站位置：
B）该场地为旧场地：

1）点击手动
2）将以前记录的经纬度和
高度值填入相应位置
3）选择相应的差分改正数
格式（详细说明见基准站
波特率定义）
4）选择相应的波特率（详
细说明见基准站波特率定
义）
5）点击保存配置



北斗星通基准站配置说明
5.检查是否已经固定坐标：

1）如果输入坐标或者获取的坐标
可以使用的话，GPS状态会显示：
FIXEDPOS



北斗星通移动站配置说明
1.IP设置

将本地IP改为“192.168.0.x”网段，使用配置软件：目标IP是：
“192.168.0.7”，目标端口是：“20108”
2.点击进入
3.设置接收机

1）选择差分接收格式：自动识别。
2）点击确认
3）选择COM2相应的波特率
4）点击设置
5）选择COM3波特率为115200

6）点击设置
7）点击设置输出语句



北斗星通移动站配置说明
4.设置输出语句

1）勾选三条输出语句
2）选择输出频率为5Hz

3）点击确认

5.保存配置

1）点击保存配置



串口服务器配置说明

1.如果找不到串口服务器IP地址，请用“NPort Administration”软件进
行搜索。



串口服务器配置说明

2.串口服务器的默认IP地址为：192.168.127.254，通过浏览器，
输入该IP地址即可登录串口服务器。
3.配置串口相关配置。

1）点击Serial SettingPort1
2）选择相应的波特率
3）关闭校验
4）关闭流控
5）点击Submit



串口服务器配置说明

4.配置网络设置
1）点击Operating SettingPort1
2）选择UDP Mode
3）填入Force transmit时间建议填入30
4）填入中心IP及端口号
5）点击Submit



串口服务器配置说明

5. Force transmit填完串口服务器可以发送完整的差分改正数,这样可以
避免中心拼包。



基准站波特率配置说明

1.科目二仅电台传输：波特率设置为：19200
2.科目二仅网络传输：波特率设置为与串口服务器的波特率一
致即可。
3.科目二即用电台传输也用网络传输（科目二和科目三公用基
准站）：波特率设置为19200，串口服务器也设置为：19200
4.科目三网络传输：波特率设置为：115200 串口服务器出厂时
波特率默认设置为115200
5.串口服务器，间隔时间设置为30ms（多伦学车的基准站必须
设置该值）



差分改正数配置说明
1.各版本差分改正数的区别。

1）CMR：天宝公司私有的RTK差分格式标准。北斗星通设备在接收CMR

数据解算的时候不能使用GLONASS卫星的数据，也就是处于单GPS定位
状态。

注：
A.很多场地原来基站和移动站都是天宝BD982设备，在添加北斗星通设备
以后会发现定位效果远远不如BD982设备，原因就在这里。需要将差分改
正数的发送格式更改为：RTCM3.X

B.场地基准站是BD982设备，添加了北斗星通的设备，出现有时突然北斗
星通的移动站不能进差分，DB982的移动站能正常工作。北斗星通移动站
断电后又能进差分。主要原因是BD982基准站COM3口配置了两种差分协
议：CMR和RTCM_3.X。将CMR禁用掉就ok了！



差分改正数配置说明

2）RTCM：国际海运事业无线电技术委员会制定的全球导航卫星RTK差分
格式标准，属于通用标准，每个厂家均支持该标准。

RTCM与CMR对比：
优点：标准协议，各厂家均支持。
缺点：RTCM的数据长度要大于CMR数据长度，在没有带宽特殊要求的情
况下尽量使用RTCM格式，我们产品无需考虑传输带宽。

RTCM_V3.x 和RTCM_V3.2区别：
3.2比3.x增加了支持北斗的RTK定位信息。数据ID已经更改，老版本的接收
机是不能解算3.2的。



差分改正数配置说明

3）RTCM_V3.X和RTCM_3.2混用产生的问题
考场基准站是北斗星通的，后面加车或者设备损坏更换，增加了MB.2

设备。该设备会有进差分慢，有龄期，但是状态不能显示NARROW_INT，
很长时间停留在NARROW_FLOAT或者PSRDIFF。
问题原因：是北斗星通的基准站配置有误，发送了多种RTCM格式，或者
发送了输出语句。
解决方法：按照手册重新配置基准站。
注：请用最新的基准站配置软件配置，目前最新版本是：20160830



差分改正数配置说明
2. BD982已经升北斗基准站

移动站

基准站

BD982

已升北斗
固件4.93以上

BD982

未升北斗
固件4.93以下

北斗星通 MB.2

BD982

已升北斗
固件4.93以上

RTCM_3.2

BD982

已升北斗
固件4.93以上

RTCM_3.X

BD982

已升北斗
固件4.93以上

RTCM_3.2

BD982

已升北斗
固件4.93以上

RTCM_3.2

基准站为BD982已经升北斗，固件在4.93以上，如果场地上有未升北斗的
BD982，发送RTCM_3.X。其他情况均发送RTCM_3.2。



差分改正数配置说明
3.BD982未升北斗基准站

移动站

基准站

BD982

已升北斗
固件4.93以上

BD982

未升北斗
固件4.93以下

北斗星通 MB.2

BD982

未升北斗
固件4.93以下

RTCM_3.X

BD982

未升北斗
固件4.93以下

RTCM_3.X

BD982

未升北斗
固件4.93以下

RTCM_3.X

BD982

未升北斗
固件4.93以下

RTCM_3.X

基准站为BD982未升北斗，固件在4.93以下，均发送RTCM_3.X。



差分改正数配置说明
4.北斗星通基准站

移动站

基准站

BD982

已升北斗
固件4.93以上

BD982

未升北斗
固件4.93以下

北斗星通 MB.2

北斗星通
RTCM_3.2

北斗星通
RTCM_3.X

北斗星通
RTCM_3.2

北斗星通

RTCM_3.2

基准站为北斗星通，如果场地上有未升北斗的BD982移动站，发送
RTCM_3.X。其他情况均发送RTCM_3.2。



差分改正数配置说明
5.MB.2基准站

移动站

基准站

BD982

已升北斗
固件4.93以上

BD982

未升北斗
固件4.93以下

北斗星通 MB.2

MB.2
RTCM_3.2

MB.2
RTCM_3.0

MB.2
RTCM_3.2

MB.2
RTCM_3.2

基准站为MB.2如果场地上有未升北斗的BD982，发送RTCM_3.0。其他情
况均发送RTCM_3.2。
注：MB.2发送的RTCM_3.0包含了GPS和GLONASS的解算数据。



各接收机版本说明
截止时间为：2017年7月28日

1.BD982最新固件版本：V5.11

V4.93 基准站发送RTCM_V3.2位置可以解算北斗
V5.03航向也可以解算北斗，有部分接收机会出现连续5包数据经纬度坐标
不变解决方法按右图所示：

在位置选项中，接收机移动选项中
选择成测绘车辆即可



各接收机版本说明
截止时间为：2018年1月15日

1.MB.2最新固件版本为：3.40

1）汉化
2）航向语句连续输出
2.MB.2最新固件版本为：3.60

1）存支持内文件循环记录
2）修复了卫星播发错误星历数据导致接收机重启
3）修复了文件内存错误导致的接收机重启
4）进一步增强了接收机的稳定性



常见问题汇总
无法定位，评判中GPS数据内容全是0

1.确认天线和馈线是否有损坏。

A. 先拔掉后天线，可以定位了，去检查后天线和馈线是否有损坏。

B. 拔掉后天线后，故障依旧，将后天线插入前天线接口，检查设备
运行情况如果设备运行正常检查前天线和馈线是否损坏。

C. 如果不正常，将设备放在其他好的车上测试。

在确认天线和馈线是完好无损的以后：

天宝BD982设备，将设备直接寄回公司

天宝MB.2设备，用网线接入导航仪查看天线连接状态。

北斗星通设备，直接与我联系，需要升级板卡。



常见问题汇总
可以定位，定位状态是Single或者PSRDIFF，该类问题基本上都是
未收到或者收到错误的差分改正数导致的。

1.科目二：

所有车都有问题，查基准站。

个别车有问题，查移动站的电台频率。

2.科目三：

所有车都有问题，查基准站、串口服务器。

个别车有问题，查看其他信号Gz是否有数据。“Gz:35/450”,35为
收到的差分改正数的包的个数，450为收到的差分改正数的大小。
差分改正数的包的个数每秒增长一个，包大小根据发送格式和当地
搜星个数确定，200-600之间，超过该范围为不正常数据。



常见问题汇总
可以定位，定位状态是Narrow_Float，发生该问题一般基准站都是
北斗星通的基准站，移动站是天宝MB.2的移动站。由于该基准站没
有友好的调试界面，在配置发送格式的时候会配置多种差分改正数
同时发出。

解决方法为：

下载最新的配置软件，将基准站初始化，重新配置。



GPS相关问题处理步骤
1.首先确认车顶导航仪或II型一体机使用的板卡类型，可通过条码
识别。

2023459-------产品物料编码
161221--------生产时间
00017---------生产序列号



GPS相关问题处理步骤
2.对于使用天宝MB.2的板卡的处理方法：
1）对于II型一体机，首先查看面板上传感、通讯灯是否闪烁。同
时使用调试软件产看GPS原始数据是否有正常输出，或无任何数据
输出、或有语句输出，但无坐标信息。



GPS相关问题处理步骤
2）通过网口查看板卡信息，确定天线是否短路。如网页显示短路，
依次将主、从天线断开，观察网页显示的天线状态。



GPS相关问题处理步骤
3）如果确认天线、馈线正常，可重启一
次观察能否恢复。
4）如果出现使用一段时间后GPS没输出现
象，可将GPS底板上的F1短接，观察能否
恢复。



常见问题汇总
未完待续


